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*Fecha limite de cierre de actas de TFG 2024-25

2025 diciembre
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Docencia Master

. 1¢" semestre:
15/09/2025 - 19/12/2025

. 2° semestre:
27/01/2026 - 15/05/2026

Examenes de Evaluacién
e Especial de Finalizacion
10/11/2025 - 26/11/2025
. Ordinaria 1°" semestre:
12/01/2026 - 23/01/2026
. Ordinaria 2° semestre
18/05/2026 - 05/06/2026
. Extraordinaria
08/06/2026 - 03/07/2026

Escuela Técnica Superior
Ingenieria Industrial
Ciudad Real

CALENDARIO ACADEMICO

MASTER UNIVERSITARIO EN
ROBOTICA Y AUTOMATICA

Periodos de examenes

2025 octubre
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2026 enero
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Cierres de Actas
e Especial de Finalizacién: 01/12/2025
. Ordinaria 1°" semestre: 06/02/2026
. Ordinaria 2° semestre: 11/06/2026
. Extraordinaria: 09/07/2026
e TFG: 15/09/2026

Periodos No Lectivos
. Navidad:
24/12/2025 - 07/01/2026
. Semana Santa:
30/03/2026 - 06/04/2026
¢ Vacaciones verano:
Mes de agosto

2025 noviembre
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2026 mayo
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11 12 13 14 15 16 17
18 19 20 21 22 23 24
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2026 agosto
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Dias Festivos

Inmaculada Concepcién:

L 08/12/2025

Sto. Tomas de Aquino: L 26/01/2026
Patrén de la ETSII: V 20/03/2026

Dia del Trabajo: vV 01/05/2026
Virgen de Alarcos: L 25/05/2026
Corpus Christi: ] 4/06/2026

Nota: Los horarios pueden estar sujetos a modificaciones por causas de fuerza mayor
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Iel Ingenieria Industrial MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA
Ciclel ] EE\Y(E Ciudad Real

Primer Cuatrimestre

1° Master Grupo unico

2° Master Grupo unico 0.10.2

Segundo Cuatrimestre

Grupo Aula

1° Master Grupo unico 0.10.1
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CALENDARIO DE EXAMENES

MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA
CONVOCATORIA ORDINARIA

L 12/01/26 ‘ M 13/01/26 X 14/01/26 J 15/01/26 V 16/01/26 L 19/01/26 ‘ M 20/01/26 X 21/01/26 ) 22/01/26 ‘ V 23/01/26
Fundamentos Inteligencia Modelado y Sistemas Disefio de Sistemas
1° J o Control de Empotrados y .
Matematicos Artificial . . Robots Lineales
Manipuladores||de Tiempo Real
Hora 16.00 16.00 16.00 16.00 16.00 16.00
Aula 0.70.1 0.10.1 0.70.1 0.10.1 0.10.1 0.70.1
Robética ('Zontrol de . Movimiento
2° . Sistemas no Vision 3D .
Cooperativa . Inteligente
Lineales
Hora 16.00 16.00 16.00 16.00
Aula 0.70.1 0.70.1 0.70.1 0.70.1
U
0 0 0/0 0 0 6/(0 0 YA 0
Aorendizaie Identificaciéony Arquitecturas
Aztométicjo Industria 4.0 Control Software para
Robusto Robots
0 16.00 16.00 16.00 16.00
A 0.70.1 0.70.1 0.70.1 0.70.1
04/0
0 0 0 06 0 0 0 06
L Visién por
Robots Moéviles
Computador
0 16.00 16.00
A 0.70.1 0.10.1




L 08/06/26

M 09/06/26

Escuela Técnica Superior
ngenieria Industrial
Ciudad Real

CALENDARIO DE EXAMENES

MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA
CONVOCATORIA EXTRAORDINARIA

X 10/06/26

] 11/06/26

V 12/06/26

L 15/06/26

M 16/06/26

X 17/06/26

] 18/06/26

V 19/06/26

Sistemas Sistemas Diseio de Inteligencia Modelado y Fundamentos
. Empotrados y o Control de fp
Lineales - Robots Artificial . Matematicos
de Tiempo Real Manipuladores
16.00 16.00 16.00 16.00 16.00 16.00
0.10.1 0.10.1 0.10.1 0.10.1 0.10.1 0.10.1
Control de
Vision 3D Sistemas no
Lineales
16.00 16.00
0.10.1 0.10.1

L 22/06/26

M 23/06/26

X 24/06/26

J 25/06/26

V 26/06/26

L 29/06/26

M 30/06/26

X 01/07/26

] 02/07/26

V 03/07/26

Identificacion y

Arquitecturas

Control Industria 4.0 Software para Aprend!z.::\je Robots Méviles Vision por
Automético Computador
Robusto Robots
16.00 16.00 16.00 16.00 16.00 16.00
0.70.1 0.70.7 0.70.1 0.70.7 0.70.7 0.70.1

Robaética Movimiento
Cooperativa Inteligente
16.00 16.00
0.10.1 0.10.1
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@ : . . .
»UCLM \Z«E Ciudad Real MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA
Miércoles Viernes
1700
_ 1730
20 Sistemas Modelado y Control de
1? Modelado y Control de Fundamentos de Lineales Manipuladores
180 Manipuladores Matematicas
1830
~ Sistemas Sistemas Empotrados y | Sistemas Empotrados y
19%0 Lineales de Tiempo Real de Tiempo Real
Inteligencia
Artificial
19%° d d
- Disefio de Robots Disefio de Robots Fun amept-os €
203° Matematicas
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Clases presenciales/practicas
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También habra clase presencial de Disefio de Robots el lunes 22 de diciembre de 16:30 a 20:30



HORARIOS DE CLASE

CURSO 1°, CUATRIMESTRE 2°

MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA

Miércoles

Viernes

Visién por
Computador

. ] .. .
H Escuela Técnica Superior
e Ingenieria Industrial
®UCLMBE N4 N
Clases virtuales
Martes
1700
_ 1730
%0 Vision por .

17 Computador Arquitecturas
- Software
18%° para Robots

1830
_ 1900
Robots Mdviles
1900
_ 1930
L Aprendizaje
19%° Identificacion de Automético
- Sistemas y
20%° Control Robusto

Identificacion de
Sistemas y
Control Robusto

Industria 4.0

Robots Mdviles

Aprendizaje
Automatico
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CURSO 1°, CUATRIMESTRE 2°

HORARIOS DE CLASE
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MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA
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Clases virtuales

Lunes Martes Miércoles

Escuela Técnica Superior
Ingenieria Industrial

Control de sistemas
no lineales

Movimiento
inteligente

HORARIOS DE CLASE

CURSO 2°, CUATRIMESTRE 1°

MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA

Robética
cooperativa

Robética
cooperativa

Viernes

Vision 3D

Control de sistemas
no lineales

Movimiento
inteligente

10



Escuela Técnica Superior CALENDARIO DE PRACTICAS

Ingenieria Industrial CURSO 2°, CUATRIMESTRE 1°
Ciudad Real MASTER INGENIERIA INDUSTRIAL
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Clases presenciales
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Vision 3D
Vision 3D
Dia de Todos los Santos
Control de sistemas no
lineales
Robética cooperativa
Dia de la Constitucion
Control de sistemas no
lineales
Navidad
Movimiento inteligente

También habra clase presencial de Robética Cooperativa el jueves 18 de diciembre de 16:30 a 20:30
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