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EJERCICIOS DE CLASE CINEMATICA 09

Equipo docente
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Dpto. Fisica Aplicada. E.T.S. Agrénomos (Albacete)
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Dpto. Fisica Aplicada. Escuela I.T.A. (Ciudad Real)
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Dibuje las gréaficas de posicion, velocidad
y aceleracion en funcion del tiempo.
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A

J 2. El vector de posicién de un punto material es

B . .
F=ti+ 4(2t —tZ)J donderestienmytens. 4y (m) Algunos puntos
Determine la ecuacion de su trayectoria, la 50 x (m) y (m)
aceleracion del movimiento, y la velocidad y |, 1 0,40 2,56
el radio de curvatura cuando t = 1.00 s. Tl t=1.00 v@)=1mss 1,00 4,00
- 4,0 + 1,60 2,56
3 ) 1 2,00 0,00
F=ti+af2t-t2)] =x(t) I +y(t) ] w1
3,0
’ t=1.60
B )=t y()=4a-t?) = y=4lx-x®) ]
dF dv 20
L U=—=i+4(2-2t)] a=—2=-8]
. at ( ) J pm J 15-
L = 1,0
. Componentesde  5_dvV_dv. V2 ]
s - - t n 0,5
i la aceleracion: dt dt X (m)
0 _ 0,0
(7] =v =12 +16 (2— 2t %: — Ly ;Y
J J12+16(2-2t) d () 500
v 64(1-1
®  *Cuandot=1s(puntox=1m,y=4m) v(l):\/12+16(2—2-1)2 =imls —| = = =
d T dthy 1% +16(2-21)
e Cuando t = 1s, la aceleracion solo tiene componente normal
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Aceleracion tangencial nula

,13/2
dy
Nota: la relacion que da [H(dxj }
el radio de curvatura p=

para la curvay = f(x) es

d?y
dx?

Compruébese



A

J 3. Considere el mismo problema anterior.

B

F=ti+ 4(2t —tz)i donderestienmytens. 4y (m) Algunos puntos
Determine ahora las componentes de la  sp x (m) y (m)
aceleracion y el radio de curvatura cuando t = sl 0,40 2,56
1.60 s. | t =1.00 1,00 4,00
4 2 1,60 2,56
- __dr . w0 y=4lox-x) 2,00 0,00
V:—:I+4(2—2t)] a:—:—8] 35+ ' y
dt dt 1
3,0
B Componentesde 5 _dV _dv. +ﬁﬁ e ] t=1.60
la aceleracion: dt dt ' p !
a a 2.0 6 =p-90
L t n 1 |
1,5+
e I
L 1,0 —_—
(-: Al sustituir el valor 0.5 1
: t=1.60sen 0o X (m)
0 — dv_ 64(t-1) U
: dt 12116 (2-2tf |
— - i = - 2
z 5=-8] ol resultado es también 7.3 endiente de Iztangente enx=1.60m t=2.00
_ _ oy _[a_ __48=
d a, = a-cos(—90) =8-cos11.77°=7.83 m/s’ m(x=1.60)= =[8-8x] 60 =—48=tan s

X| x=1.60
. | S =101.77°
a, =a-sin(#-90) =8.sin11.77°=1.63 m/s’
6, = f-90=11.77°

Radio d t t=1.60
adio de curvatura en S, 1473 m 0, =180~ 3 = 78.23°

v(1.60)° _24.04
a,(1.60) 1.63

p(1.60)=

n

V2
V| =v =412 +16 (2— 2t P
v(1.60)* =1% +16(2—2-1.60) = 24.04 m?/s*
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A
J 4. La aceleracion de un punto material es
B

d=1+] expresadaenm/s2

En el instante t = 0 su posicion y su
velocidad son, respectivamente
h=2i+] (M)  V¥,=i (m/s)

Calcular su velocidad y su posicion
ent=2s

LY (m)
4,0 5

5= \7=Iédt+(§ V=I(T+f)dt+(f
dt
V=ti+tj+C = V=(t+1)i+t] Paratf25 )
B, L. V(2)=3i+2]

F:j((t+l)f+t jldt + D
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