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Hallar por el método de Cross los diagramas de momento flector y de 

esfuerzo cortante, así como las reacciones de la viga continua de la figura, 

empleando el método de superposición en las barras cargadas. 

 

Suponemos que el momento de inercia de la viga es constante en toda 

su longitud. 

 

En el vano CD, calcular la flecha y el ángulo de la deformada en los 

apoyos C y D, dejando los resultados en función de E⋅Ι. 

 

 

 

 

 

 

 

 

1º  Coeficientes elásticos 
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2º  Momentos y pares de empotramiento 
 

Tramo AB 
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Tramo BC 
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Tramo DE 
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3º  Cross: Transmisiones 
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4º Diagrama de momentos 

 

Obtención de los momentos máximos en los vanos 

 

Tramo BC 
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Superponiendo: 
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5º Cálculo de reacciones y diagrama de esfuerzo cortante 
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Tramo CD 
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6º Flecha y ángulo de la deformada en los apoyos C y D 
 

 

 

 

 

 

 

 

Ecuación de la elástica 
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Para calcular la flecha 
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Angulo girado 
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