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Hallar por el método de Cross los diagramas de momento flector y de 

esfuerzo cortante, así como las reacciones de la estructura de la figura, 

indicando la situación de los puntos más característicos de ambos diagramas 

utilizando el método de superposición. 

 

Determinar el ángulo girado por C en la barra BC. 

 

Los momentos de inercia de las barras horizontales es I1, mientras que 

el de las barras verticales es I2, sabiendo que la relación entre ellos es I1=2⋅I2. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1º  Coeficientes elásticos 
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2º  Momentos y pares de empotramiento 
 

Tramo BC 
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Tramo EB 
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3º  Cross: Transmisiones 
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4º Diagrama de momentos 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obtención de los momentos en el centro del vano 
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Tramo BE 
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En x =2.5 m → 1.79⋅2.5=4.47 t⋅m 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5º  Reacciones y diagrama de esfuerzo cortante 
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Tramo CD 
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6º  Angulo girado en C por la barra BC 
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